
影像辨識機器學習模組:學年目標
 藉由照相機傳回影像，再以機器影像辨識法來辨識
充電線圈位置、距離、角度等。最好是: 即時，誤
差10%內
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影像辨識機器學習模組:
 機器學習簡介ww1

 影像辨識環境設立(CPU)及現成MNIST例子練習
ww2,ww3,ww4(85分*出席率(完成前可缺席一次))

:每個人以小畫家寫一個個位數字來讓機器判斷

 每組寫一個個位數(運算子)個位數,ex, 3+5來讓機器判斷

1.(+-),2.(+x),3.(+/),(+^),(-,x),(-,/),(-,^)),(x,/),(x,^),(x,^)

(ww4(15分) with two-page report)

 GPU環境設立，ww3
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影像辨識機器學習模組:

 https://www.facebook.com/awesomestuff365/videos/vb.1
572898662952687/264622450868864/?type=2&theater

 機器學習簡介(38:56)(李宏毅教授)ww1

 github

 分組(2persons/team for Mnist, 4persons/team for 
operator)
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